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(54) МЕХАНИЗМДЛЯРУЧНОЙПОДАЧИИНСТРУМЕНТАТОКАРНО-ВИНТОРЕЗНОГОСТАНКА

(57) Формула полезной модели
1. Механизм (4) для ручной подачи инструмента (16) токарно-винторезного станка,

закрепляемого на обрабатываемой детали (5), содержащий направляющий элемент
(10) в виде круглого стержня, имеющего внешнюю резьбу, и направляющий узел,
выполненные с возможностью установки во вращающемся корпусе (1) станка, причем
направляющий элемент (10) выполнен с возможностью соосного соединения с
установочным шпинделем (2) станка, закрепляемом на обрабатываемой детали (5), а
направляющий узел имеет подающую втулку (11), снабженную внутренней резьбой,
ответной внешней резьбе направляющего элемента (10), и установленную на
направляющем элементе (10) с возможностью перемещения по указанной резьбе,
отличающийся тем, что направляющий узел дополнительно содержит кольцошага (12)
и кольцо свободного хода (13), размещенные на конце подающей втулки (11) и
выполненные с возможностью независимой фиксации в корпусе (1) станка, причем
кольцо шага (12) жестко связано с подающей втулкой (11), а кольцо свободного хода
(13) соединено с подающей втулкой (11) с возможностью относительного вращения.

2. Механизм по п. 1, отличающийся тем, что кольцо шага (12) и кольцо свободного
хода (13) установлены с прилеганием друг к другу.

3. Механизм по п. 1, отличающийся тем, что кольцо шага (12) и кольцо свободного
хода (13) выполнены с возможностьюфиксации на корпусе (1) посредством стопорных
винтов (14, 15).
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4. Механизм по п. 1, отличающийся тем, что направляющий элемент (10) выполнен
с возможностью резьбового соединения с концом установочного шпинделя (2).

5. Механизм по п. 1, отличающийся тем, что подающая втулка (11) выполнена с
возможностью захвата рукой.
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